4GV

BE—

PRUMYSLOVE
AUTONOMNI
MOBILN
ROBOTY

| ) KDYZ TECHNOLOGIE
HE O DAVA SMYSL



Rada T300

Pramyslové autonomni mobilni roboty
(AMR) pro automatizaci intralogistiky

Nosnost az 300 kg
T150
Primyslovy autonomni mobilni robot T300 tazny T300 standardni
(AMR) pro automatizaci intralogistiky
Nosnost az 150 kg feve eue
i vue

Prdmyslové autonomni mobilni roboty

Primyslové autonomni mobilni roboty (AMR) jsou navrzeny pro flexibilni automatizaci interni logistiky ve
vyrobnich zavodech, skladech a distribucnich centrech.

Diky kombinaci naviga¢nich technologii, inteligentnimu fizeni flotily a oteviené platforme Ize AMR rychle
nasadit, postupné roz$ifovat podle potfeb provozu a snadno integrovat do stavajicich logistickych procesd.

Pomahaji automatizovat pfepravu materialu, snizovat provozni naklady a zvySovat produktivitu. Zaroven
poskytuji flexibilni zaklad pro dalsi rozvoj a modernizaci vyrobnich i skladovych provozd.
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Rada T600

T300 zdvihaci T300 dopravnikovy Prumyslovy autonomni m'Ob”.m
robot (AMR) pro automatizaci
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IMPLEMENTACE )
(Nasazenido NAVRATNOST
provozu béhem INVESTICE
1hodiny)

MODIFIKACE
(Bez nutnosti
stavebnich Uprav)

EFEKTIVITA
(AZ 050 % vyssi
efektivita)

AMR umoziiuji rychle automatizovat interni logistiku bez naro¢énych stavebnich uprav.
Prispivaji ke zvysSeni produktivity, vyssi flexibilité provozu a rychlé navratnosti investice.
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Cilové segmenty vyuzit

Vyrobni provozy

AMR automatizuji interni logistiku v celém vyrobnim
procesu - od zasobovani vyrobnich linek materialem
pfes mezioperaéni pfepravu az po piesun vyrobkl na
kontrolu kvality, do skladu nebo k expedici.

Automatizaci pfepravy materialu podporuji plynuly

chod vyroby, omezuji neproduktivni ¢innosti a umoziuji
flexibilné reagovat na zmény vyrobnich procesu.

Sklady a distribu¢ni centra

AMR zefektiviiuji interni logistiku ve skladech

a distribu¢nich centrech. Zajistuji pfepravu materialu
mezi jednotlivymi skladovymi zénami, podporuiji
vychystavani objednavek a zasobovani expedicnich
pracovist.

Spolupréace Clovéka a robota zvySuje produktivitu,
omezuje rutinni pfepravni ¢innosti a pfispiva
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Spickové technologie pro autonomni
prepravu materialu

Kombinovana navigace VSLAM + LiDAR SLAM

Presna lokalizace a bezpeény provoz i v naroénych podminkach

Kombinace vizualni navigace (VSLAM)a technologie LiDAR
SLAM zajiStuje pfesnou lokalizaci, spolehlivou navigaci

a stabilni pohyb AMR i v dynamickém prostfedi vyrobnich
zavodU a sklad(. Roboty se dokazou pribézné orientovat

v prostoru a pfizplsobovat sv{j pohyb aktualni situaci, kde
se pohybuji lidé, manipulacni technika i dalSi vozidla.

Hlavni vyhody:

* Piesna lokalizace podle stropnich orientaénich prvk
vhodné feSeni pro rozsahlé vyrobni haly a skladove
prostory.

* Vice nez 10 let vyvoje navigaénich algoritmu - zkugenosti
zajistuji vysokou stabilitu a spolehlivost lokalizace.

¢ Inteligentni rozpoznavani prekazek a dynamické vyhybani
AMR reaquiji na prekazky v realném €ase s vyuzitim
rozsahlych dat z prdmyslovych provozd.

Pripraveno pro integraci

Automatizace pracovnich procesu bez omezeni

AMR Ize snadno integrovat do stavajicich systém

a procest zakaznika. Umoznuji automatizovat cely proces

interni pfepravy - od vytvoreni pfepravniho Ukolu az po jeho

- provedeni - a propojit roboty s technologiemi vyuzivanymi
T T N O N D D N I O I ...."_... ve vyrobé a skladovani.

MozZnosti integrace:

® Centralni sprava ukoll - jednotné zadavani a fizeni
pfepravnich ukoll z rdznych fidicich systému
a uzivatelskych rozhrani.

® PLC - automaticke zadavani pfepravnich ukold na zakladé
signalt z vyrobnich technologii.

® Vytahy - automaticka komunikace s vytahy pro prepravu
mezi jednotlivymi podlazimi.

® Pozarni signalizace - propojeni s pozarnim systémem
pro automatickou reakci AMR v pfipadé pozaru nebo
mimoradneé udalosti.




PRUMYSLOVE AMR

Oteviena softwarova a hardwarova platforma

Podpora customizace

Otevrena platforma s podporou APl a modularni hardwarovou
architekturou umoznuje snadnou integraci do stavajicich
systémd i rozsifeni funkci podle konkrétnich pozadavkd
provozu. Systémovi integratofri i zakaznici tak mohou
vytvaret freSeni automatizace presné podle svych potreb.

Seamlessly Integrate Robots into Your Business System

Hlavni vyhody:

® Otevrena API - pro integraci jednotlivych AMR i centralniho
systému Fizeni celé flotily.

® Podpora WMS, MES a ERP - propojeni AMR s podnikovymi
systémy a automatizace predavani prepravnich tkold.

® Modularni konstrukce - rozhrani umozfiuji budouci
hardwarova rozSifeni podle potfeb provozu.

JER— * Siroké moznosti rozsifeni - podpora riiznych nastaveb,

pfepravnich moduld a dalsich funkénich prvkd.

Od jednoho AMR az po celou flotilu

Roste spolecné s vasim provozem

Reseni Ize snadno rozsifovat od nasazeni jednoho AMR az po
koordinovanou flotilu robotl. Umozniuje plynuly pfechod od
pilotniho projektu k plné automatizované internilogistice bez
nutnosti ménit pouzivanou platformu.

Moznosti nasazeni:

® Samostatny provoz - Plug & Play nasazenijednoho AMR
bez potfeby centralniho serveru.

® Koordinace vice AMR - fizeni pohybu vice robotd
ainteligentni planovani jejich tras.

® Centralnifizeni flotily - jednotna sprava uloh, tras
a provozu celé flotily.

® Postupné skalovani - snadné rozSifovani po¢tu AMR podle
aktualnich potfeb a pozadavkl provozu.
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T150

AMR pro prumyslovou prepravu materia
s nosnosti do 150 kg

Pripraven pro priimyslovy provoz
Rychlé nasazeni




PRUMYSLOVE AMR

Rychlé nasazeni Snadné ovladani
Rychlé vytvoreni mapy prostiedia snadna Intuitivni ovladani usnadnuje kazdodenni préaci
konfigurace pfepravnich uloh. obsluhy a nastaveni pfepravnich uloh.

Spolehliva navigace Vysoka manévrovatelnost
Kombinace technologii VSLAM a LiDAR SLAM Optimalizovano pro bezpecny pohyb ve
zajistuje presnou orientaci a stabilni provoz i pfi stisnénych provozech a uzkych ulickach.
zmeénach usporadani vyrobniho nebo skladového

prostredi.

Typické provozy pro nasazeni T150

¢

Vyroba plastovych dill Vyroba obuvi a odév(
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' T300

AMR pro prumyslovou prepravu materialu
s nosnosti do 300 kg

Modularni feSeni pro Sirokou skalu prepravnich scénaru




PRUMYSLOVE AMR

Inteligentni vyhybani prekazkam Modularni feseni

AMR v realném Case rozpoznava prekazky a AMR Ize vybavit rdznymi moduly a nastavbami,
prizpUsobuje jim svij pohyb. Umoziiuje tak napfiklad dopravnikovym, taznym nebo zdvihacim
bezpecny provoz v prostredi, kde se pohybuji lidé modulem ¢i viceuroviovou prepravni nastavbou

i dalsi manipula¢ni technika. podle pozadavk( konkrétni aplikace.

PUDU T300

Rizeni flotily AMR Nepretrzity provoz 24/7

Distribuované i centralni fizeni umozriuje Automatické nabijeni a rychla vyména baterie
efektivné koordinovat vice robotl a optimalizovat zajistuji maximalni dostupnost.

jejich pohyb v ramci jednoho provozu.

Typické provozy pro nasazeni T300

e

Vyroba elektroniky Vyroba desek plognych spojd (PCBA)

n
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AMR pro priamyslovou pirepravu materialu
s nosnosti do 600 kg

\lykonné feseni pro prepravu palet a tézkych materiald




PRUMYSLOVE AMR

Hlavni prednosti

Nosnost az 600 kg Stabilni konstrukce
Navrzeno pro bezpecénou a efektivni pfepravu Optimalizované tézisté zajistuje bezpecnou
tézkych materiald a paletovych nakladd. a stabilni pfepravu i pfi maximalnim zatizeni.

Asistované manualni vedeni Pripraveno pro paletovou logistiku
Elektricky pohon s regulaci rychlosti usnadnuje T600 je urcen pro prepravu palet a materialu ve

manualni vedeni robota a zajistuje bezpecny vyrobnich a skladovych provozech.
pohyb pfi obsluze.

Typické provozy pro nasazeni T600

L el

Kovovyroba a zpracovani kov(
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Reseni pro automatizaci interni logistiky
ve vyrobnich podnicich

Vyrobni podniky v odvétvich elektroniky, odévniho primyslu, potravinafstvi, farmacie, elektromobility, automotive
i skladove logistiky se stale ¢astéji potykaji s rostoucimi ndklady na manipulaci s materidlem, zpozdénim dodéavek,
nedostatkem prostoru i bezpe€nostnimi riziky spojenymi s ru€ni pfepravou.

Reseni zalozené na AMR a inteligentnim systému fizeni pfepravy umoziuje automatizovat tok materialu napfi¢ vyrobou

i skladem. Prinasi efektivni, flexibilni a bezpe¢nou pfepravu materialu, pomaha snizovat provozni naklady, zvySovat
produktivitu, podporuje bezpe&nost zaméstnanct a zajistuje plynuly chod vyroby.

Flexibilni preprava materialu Cyklické logistické trasy

AMR ve spojeni s inteligentnim systémem fizeni umoziiuji AMR mohou zajistovat nepretrzitou pfepravu materialu po

dodavku materialu Just-in-Time (JIT) pfesné podle predem definovanych trasach nebo reagovat na aktualni

aktualnich potieb vyroby. Roboti samostatné vyzvedavaji pozadavky vyroby. Inteligentni fizeni Gloh dynamicky

a prepravuji material mezi jednotlivymi pracovisti, ¢imz upravuje jednotlivé pfepravni operace podle aktuaini

omezuji manualni manipulaci, snizuji chybovost a zvysuji situace v provozu, ¢imz zajistuje plynulou logistiku,

plynulost materialovych tokd i flexibilitu vyrobniho optimalni vyuziti tras a vysokou efektivitu zejména ve

procesu. vyrobnich podnicich s vice pracovisti a vysokou intenzitou
pfepravy.
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PRUMYSLOVE AMR

ReSeni pro asistované vychystavani

ve skladech

Moderni sklady a distribu¢ni centra - zejména v oblasti e-commerce, maloobchodu, rychloobratkového zbozi(FMCG)
i vyrobnich podnik( - se stale Gasté]i potykaji s nizkou efektivitou ruéniho vychystavani, vyssi chybovosti, rostoucimi
naklady na pracovni silu a Skoleni i omezenou skladovou kapacitou.

Reseni pro asistované vychystavani vyuziva AMR v kombinaci s inteligentnim systémem fizeni skladovych procest.

zvysuje vyuziti skladového prostoru a podporuje plynuly provoz skladu.

Co je Order-
to-Person
(02P)?

naopak zbozi prijizdi k pracovnikovi.

Order-to-Person (02P) je moderni zpUsob fizeni skladového vychystavani, pfi kterém se pracovnik nepohybuje za zbozim -

Systém prostrednictvim AMR automaticky prepravuje regaly, voziky nebo prepravky k uréenému vychystavacimu pracovisti.
Operator pouze vychystava polozky, zatimco pfepravu materialu zajistuji autonomni roboty. Vysledkem je rychlejsi zpraco-
vani objednavek, vy3si produktivita a vyrazné omezeni zbytecnych presund pracovniki po skladu.

I Stabilni vyrizovani objednavek
Spolehlivy provoz i v obdobich vysoké poptavky
a sezonnich Spicek.

I Dynamickeé fizeni provozu

Inteligentni planovani tloh a efektivni vyuzivani robotl
podle aktualni vytizenosti skladu.

I Vysoka presnost

Presnost vychystavaniaz 99,9 %, ktera poméha snizovat
reklamace a naklady na opravy chyb.

I Vyssi produktivita

Omezeni zbyte¢nych piesunt pracovnikd, krat$i prostoje
a vysSi vykon pfi zpracovani objednavek.
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Pripadova studie T150

Referencni projekt automatizace prepravy
materialu u predniho vyrobce plastovych vyliskt

Prehled projektu

Predni vyrobce plastovych vylisk realizoval v ramci
transformace na chytrou vyrobu automatizaci interni logistiky
pomoci AMR. Cilem bylo zefektivnit pfepravu materialu

Vv provozu s vysokym poctem polozek (SKU), Castymi
dodavkami materialu a vysokymi naroky na rucni

manipulaci.

V naro¢ném vyrobnim prostiedi s Uzkymi prdjezdy a spole¢nym
provozem lidi a manipulaéni techniky narazeji tradi¢ni AGV na

Prinosy Feseni

problémy se ztratou lokalizace a ¢astymi vypadky, které mohou
negativné ovlivnit plynulost vyroby.

AMR zajistuji bezpe€nou a stabilni pfepravu materialu i ve
stisnénych prostorech. Digitalni fizeni logistickych procest
umoznuje sledovani a planovani toku materialu v realném case.
Vysledkem je nizsi fyzicka zatéz pracovnikd, vyssi efektivita
interni logistiky a rychlejsi pfechod k automatizovane,
inteligentni a flexibilni vyrobé.

I Vyssi efektivita a nizsi provozni
naklady

Nahrazuje opakovanou ruéni pfepravu materialu. Béhem jedné
pfepravni trasy obslouzi 4 az 8 vyrobnich pracovist, ¢imz zvySuje
efektivitu toku materialu.

I Bezpecny a flexibilni provoz

360° detekce okoli a dynamické vyhybani prekazkam umozriuji
bezpecény provoz ve sdileném prostredilidi, vysokozdviznych
vozikd a AMR.

I Spolehlivy provoz v naroéném
prostredi

Stabilni navigace zajiStuje nepfetrzity provoz bez ztraty
lokalizace a neplanovanych odstavek.
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Referenéni projekt automatizace prepravy
materialu u predniho vyrobce obuvi a odévu

Prehled projektu

Pfedni vyrobce obuvi a odévd vyuzil AMR k automatizaci interni
logistiky ve vyrobnim provozu s vysokym poc¢tem polozek (SKU),
girokym sortimentem vyrobkd, malymi vyrobnimi sériemi

a ¢astymi zménami vyrobnich linek.

V provozech s Uzkymi ulickami a vysokou hustotou pracovist
je ru¢ni zasobovani materialem ¢asove naro¢né a nachylné

k chybam. Tradi¢ni AGV navic vyzaduji delSi dobu nasazeni

a nakladné Upravy pfi zménach vyrobniho usporadani, coz

Prinosy Feseni

omezuje schopnost pruzné reagovat na aktualni pozadavky
vyroby.

AMR zajistuji bezpe€nou a efektivni pfepravu materialu mezi
jednotlivymi vyrobnimi procesy. Prispivaji ke zvySeni efektivity
interni logistiky, snizuji fyzickou zatéz pracovnikd a podporuji
flexibilni organizaci vyroby. Re$eni urychluje digitalizaci

a automatizaci vyrobnich procesu a predstavuje moderni
standard chytré vyroby.

I Flexibilni nasazeni
Rychlé zprovoznéni bez stavebnich Uprav. Regeni se snadno

prizpUsobi Sirokému sortimentu vyrobkd i Gastym zmé&nam
vyrobnich linek.

I Bezpe¢na navigace

Manévrovani v ulikach o Sifce jiz 60 cm a 360° detekce okoli
umoznuji spolehlivy provoz ve sdileném prostredi lidia AMR.

I Stabilni provoz

Nepretrzity provoz 24/7 pomaha vyrovnavat nedostatek
pracovnikd, omezuje dopady personalnich vykyvi a snizuje
néklady na zaskolovani béhem obdobi zvySené vyroby.

I Vyssi prachodnost vyroby

Inteligentni vicebodové planovani tras mezi stfiznou, Sicimi
pracovisti a dokon¢ovacimi operacemi zajistuje plynulou,
vysokofrekvenéni pfepravu materialu a podporuje véasné
z4sobovani vyroby.



Pripadova studie T300

Referencni projekt automatizace prepravy
materialu u predniho vyrobce 3C elektroniky

Prehled projektu

Predni vyrobce elektroniky v segmentu 3C (Computer,
Communication & Consumer Electronics) nasadil AMR pro
automatizaci internilogistiky s cilem zvladnout ¢asté zmeény
vyrobnich linek, projektove fizenou vyrobu a koordinaci vice
vyrobnich procesd.

Ve vyrobnich procesech SMT, jako jsou tisk pajeci pasty,
osazovani soucastek, pretaveni pajky (reflow) a automaticka
opticka kontrola (AOI), zpUsobuje ru¢ni pfeprava materialu
prodlevy a snizuje efektivitu vyroby. Tradi¢ni AGV navic vyzaduji

Prinosy FeSeni

pevnou infrastrukturu a jejich nasazeni i zmény tras jsou asove
i financné narocné, coz omezuje flexibilitu vyroby.

AMR zajistuji plynuly tok materialu, stabilni rytmus vyroby

a bezpecnou pfepravu mezi jednotlivymi vyrobnimi
operacemi. Pfispivaji ke zvySeni efektivity interni logistiky,
snizuji provozni naklady, podporuji nepretrzity provoz 24/7

a zajistuji dostatecnou kapacitu i v obdobi vyrobnich Spicek.
Reseni zvySuje vyuziti vyrobnich zdrojd a podporuje ptechod
k inteligentni a flexibilni vyrobeé.

I Inteligentni flexibilita

Nasazeni vyuZzivajici fuzni navigaci VSLAM umoznuje rychlé
vytvofeni mapy prostfedi, pfizplsobeni zménam vyrobniho
usporéadani a zprovoznéni feSenijiz béhem 1hodiny.

I Vyssi efektivita

Zvyseni efektivity prepravy materialu o 40-60 %, omezeni
rozpracované vyroby (WIP) a snizeni prodlev mezi jednotlivymi
vyrobnimi operacemi.

I Ovérené reSeni pro rozsahlé provozy

Reseni je ovéfeno v rozsahlych vyrobnich zavodech a diky
snadné opakovatelnosti predstavuje referenéni model pro
nasazeni automatizované interni logistiky v elektronickém
primyslu.
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Referencni projekt automatizace skladového
vychystavani u predniho poskytovatele 3PL

logistickych sluzeb

Prehled projektu

Predni poskytovatel logistickych sluzeb (3PL) vyuzil AMR

k automatizaci skladového vychystavani s cilem fesit vysokou
fluktuaci zaméstnancd, dlouhé zaskolovani novych pracovnikd
arostouci naroky na efektivitu skladovych operaci.

Reseni podporuje automatizované asistované vychystavani
vyuzivajici principy Goods-to-Person (G2P) a Bin-to-Person
(B2P), pfi kterych roboti automaticky privazeji zbozi nebo
pfepravky k pracovnikovi.

Prinosy FeSeni

Pfi tradi¢nim zplsobu vychystavani travi pracovnici zna¢nou
¢ast pracovni doby presuny po skladu, coz snizuje produktivitu,
zvysuje provozni naklady i chybovost pfi kompletaci objednavek.

AMR optimalizuji vychystavaci trasy a tok materialu, snizuji
fyzickou zatéz pracovnikd i zavislost na dostupnosti pracovnich
sil. Diky rychlému nasazeni a vysoké navratnosti investice (ROI)
prispiva feSeni k vyssi produktivité, pfesnosti vychystavani

a postupné automatizaci skladovych procesd.

I Efektivnéjsi vyuziti pracovnikd

Omezuje naroky na zaskolovani novych zaméstnanct i dopady
vysoke fluktuace. Pracovnici se soustredi na vychystavani
objednavek, zatimco AMR zajistuji pfepravu materiélu.

I Nepretrzity provoz

Podpora rychlé vymény baterie i automatického nabijeni
umoznuje provoz az 12 hodin a zajistuje spolehlivy provoz 24/7.

I Rychlé nasazeni bez stavebnich Uprav
Reseni nevyzaduje zasahy do stavajici infrastruktury skladu.
Diky minimalnim naroklm na instalaci pfinasi rychlou navratnost
investice zejména pro malé a stfedné velké 3PL provozy.

I Vyssi produktivita

ZvysSuje podil ¢asu vénovaného samotnému vychystavani

z priblizné 30 % na vice nez 80 %, vyrazné omezuje zbyteéné
presuny pracovnikl a zvySuje vykon skladu.

I Snizeni chybovosti

Navigace zalozena na digitalni mapé skladu a inteligentni
planovani tras vyznamné snizuji pocet chyb pfi vychystavani
a omezuji naklady spojené s reklamacemi a vratkami.




Pripadova studie T600

Referencni projekt automatizace prepravy
materialu u predniho vyrobce kovovych dilu

Prehled projektu

Predni vyrobce kovovych dilli nasadil AMR pro automatizaci
interni logistiky s cilem zefektivnit pfepravu tézkych materiald,
koordinaci mezi jednotlivymi vyrobnimi operacemi a manipulaci
s riznymi typy pfipravkd a nosicd.

Ve vyrobnich procesech, jako jsou slévani, obrabéni, tepelné
zpracovani a vystupni kontrola, je ruéni manipulace s tézkymi
materialy Casoveé narocna, fyzicky zatézujici a pfedstavuje
zvySené bezpecnostniriziko. Souc¢asneé je nutné zajistit

Prinosy reseni

vysokou presnost pfi manipulaci s rznymi typy pfipravkd, palet
aregalovych systéma.

AMR umoziiuji bezpeénou a spolehlivou prepravu tézkych
materiall, snizuji naklady na obsluhu i fizeni interni logistiky,
zvysuji efektivitu materialovych tokl a podporuji plynuly rytmus
vyroby. Reseni ptispiva k pfechodu na automatizovanou,
inteligentni a Stihlou vyrobu a predstavuje moderni standard
interni logistiky ve vyrobnich podnicich.

I Pfeprava tézkych nakladu
Nosnost az 600 kg umoznuje bezpecnou a stabilni prepravu
tézkych materiald i naro¢nych vyrobnich celkd.

I Pfesna manipulace
Spolehlivé a pfesné dokovani k riznym typtm pfipravk(, palet,
logistickych vozikd a regalovych systémd.

I Flexibilni a stabilni provoz

Fuzninavigace VSLAM + LiDAR SLAM se pfizplsobuje zménam
vyrobniho prostredi bez ztraty lokalizace a zajiStuje nepretrzity
provoz.
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I Efektivni tok materialu

Inteligentni fizeni tloh umoziuje plynulou koordinaci pfepravy
mezi jednotlivymi vyrobnimi operacemi a optimalizuje
materialové toky.

I Snizeni provoznich nakladu
Nepfetrzity provoz 24/7 pomaha fesit nedostatek pracovnikd,
zvysuje produktivitu a snizuje celkové provozni naklady.



PRUMYSLOVE AMR

Referencéni projekt automatizace prepravy
materialu u predniho vyrobce kabelovych svazku

Prehled projektu

Predni vyrobce kabelovych svazkd pro automobilovy pramysl
nasadil AMR s cilem automatizovat pfepravu tézkych kabelovych
svazk(, zefektivnit logistiku pfi vysokém poc¢tu skladovych
polozek (SKU) a zajistit plynulé zasobovani vyroby.

Vyroba kabelovych svazkd pro vice modelovych fad vozidel
klade vysoké naroky na ¢astou prepravu materialu a pfesnou
koordinaci logistickych procest. Ru¢ni manipulace je fyzicky
naro¢na, predstavuje zvySené bezpecénostniriziko a pfi vysoké

Prinosy reseni

frekvenci zasobovani zvysuje tlak na pracovniky i plynulost
vyroby.

AMR zajistuji bezpecnou prepravu tézkych kabelovych svazkl
a stabilni tok materialu napfi¢ vyrobou. Pomahaji snizovat
naklady na obsluhu i fizeni interni logistiky, zvySuji efektivitu
logistickych procesd a podporuji nepfetrzity chod vyroby.
Reseni urychluje pfechod k automatizované a inteligentni
vyrobé a predstavuje moderni standard interni logistiky.

I Bezpeéna preprava tézkych nakladu
Preprava nakladl o hmotnosti az nékolika stovek kilograml
vyrazné snizuje fyzickou zatéz pracovnikl a omezuje riziko
pracovnich urazd.

I Flexibilni provoz

Fuzninavigace VSLAM + LiDAR SLAM zajiStuje spolehlivy provoz
i pfi zménach vyrobniho usporadani, bez ztraty lokalizace

a neplanovanych odstavek.

I Flexibilni Fizeni prepravy

Podpora rdznych zpGsobd pfivolani AMR umoziiuje snadnou
integraci do vyrobnich procesu a efektivni koordinaci

i v naro¢nych logistickych scénafich.

I Vysokofrekvenéni zasobovani
vyroby

Podpora prepravy Sirokého sortimentu materialu (SKU)

umoziuje plynulé a ¢asté zasobovani vyroby s vice vyrabénymi

modelovymi fadami.

I SniZeni provoznich nakladt
Nepretrzity provoz 24/7 snizuje naklady na sménny provoz,
zvySuje produktivitu a prispiva k celkove efektivite interni
logistiky.
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4GV

Nazev produktu

T150 T300 T600 T600 podjezdovy
ZAKLADNI SPECIFIKACE
Cista hmotnost 81kg 81kg 12kg 94 kg
Vnéjsi rozméry 835x500x 1350 mm 835x500x 1350 mm 960 x 500 x 1350 mm 845 x500 x 255 mm
Vyska nad podlahou 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Vyska podvozku 241 mm 241 mm 255 mm 255 mm
Vyska zdvihu 60 mm 60 mm 60 mm 60 mm
Zpiisob navigace Laserﬁla_ﬁl‘g’la::ZSLAM Laserﬁla_\//&iga;gSLAM Laserﬁlé\//-\igla;;/SLAM Laser SLAM
Displej 10,Tinch 10,1inch 10,7inch X
NAKLAD
Maximalni lozna plocha 1200x1000x 1100 mm 1200x1000x 1100 mm 1200x1000x 1100 mm 1200x1000x 1600 mm
Maximainihmotnost 160 kg 300 kg 800 kg 800 kg
PARAMETRY VYKONU

Zplsob pohonu

Diferencialni pohon se dvéma

Diferencialni pohon se dvéma

Diferencialni pohon se dvéma

Diferencialni pohon se dvéma

hnacimi koly hnacimi koly hnacimi koly hnacimi koly
Presnost navigace - poloha +10 mm +10 mm +10 mm +10 mm
Presnost navigace - hel +° +° +1° +°
Maximalni rychlost <1,2m/s <1,.2m/s <1,2m/s <1,2m/s
Maximalni Ghel stoupani 5° 5° 5° 5°
M‘qximé!ni pfekonatelna’ 20 mm 20mm 10 mm 10 mm
vy$ka prekazky
Maximalni pfekonatelnd 95 i 5w B w 95 i
mezera
Minimalni $itka prdjezdu 600 mm 600 mm 700 mm 650 mm

PARAMETRY BATERIE

Lithium-zelezo-fosfatova baterie (LiFeP0,), DC

Lithium-Zelezo-fosfatova baterie (LiFeP0,), DC
29,2V, 30 Ah, zivotnost < 1000 cykld, SOH 70 %

Lithium-Zelezo-fosfatova baterie (LiFeP0,), DC
29,2V, 30 Ah, zivotnost < 1000 cykld, SOH 70 %

Lithium-zelezo-fosfatova baterie (LiFeP0,), DC
29,2V, 30 Ah, zivotnost < 1000 cykld, SOH 70 %

IplisiiE 292V,30 A, Zvotnost < 1000 cykld, SOH 70 %
6 h(pIné zatizeni)
12 h (bez zatizeni)

6 h(pIné zatizeni)
12 h(bez zatizeni)

6 h(pIné zatizeni)
12 h(bez zatizeni)

6 h(pIné zatizeni)

Provozni doba 12 h(bez zatizeni)

Doba nabijeni 2h(0% —90%) 2h(0% — 90%) 2h(0% —90%) 2h(0% —90%)

Automatické / manudlni nabijeni /
rychla vyména baterie

Automatické / manudlni nabijeni /
rychla vyména baterie

Automatické / manualni nabijeni /
rychla vyména baterie

Automatické / manudlni nabijeni /

ZpUsob nabijeni rychla vyména baterie

SENZORY A BEZPECNOSTNi PRVKY

Néarazovy senzor /

bezpeénostni lista v/ 4 v v/

2D LiDAR v/ (vpfedu +vzadu) v (vpFedu + vzadu) v (vpFedu + vzadu) v/ (vpfedu +vzadu)

RGBD kamera v (horni + spodni RGBD kamera) v (horni + spodni RGBD kamera) v (horni + spodni RGBD kamera) v (horni+ spodni RGBD kamera)
RGBD kamera X v v v

Stavové indikatory v v v v

Nouzovy vypina¢ v (3 xnouzovy vypinac) v (3 xnouzovy vypinac) v (3 x nouzovy vypinag) v (2 x nouzovy vypinag)

Vestavéné reproduktory 10w x 2 Stereo audio 10w x 2 Stereo audio 10w x 2 Stereo audio 10w x 2 Stereo audio
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PRISLUSENSTVi

Paletovy modul

Tazny modul

bI, ! 1 Zvedaciram
' v
wj

Modul
s odrazovym
sloupkem

Dopravnikovy
modul

Ovladaci box pro
privolani

Modul pro pristu-
povou branu

a automatickeé
dvere

C

Privolani pomoci
pageru

T150

T300

PRUMYSLOVE AMR

T600 T600 podjezdovy
v v
v v
v v
v v
v v
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FORK 2000

Primyslovy autonomni mobilni robot (AMR)
pro automatizaci interni logistiky

FORK 2000 s Al inteligenci
pro manipulaci s paletami

* Nova urovern vysokofrekvenéni prepravy palet
 Navrzen pro piepravu nakladu az do 2 000 kg

2"', P



Specifikace

* Rozméry produktu: 1580 x 900 x 1800 mm

 Min. Sifka rovné ulicky: 1,2 m

 Min. Sifka uli¢ky pro otoceniv pravém uhlu: <2,0 m
* Doba odbéru palety: <20 s

» Max. nosnost: 2 000 kg

» Kompatibilni s rznymi typy palet a nosi¢t

* Max. Uhel stoupani: 3° s nakladem, 6° bez nakladu
» Navigace: VSLAM + 96vrstvy 3D LiDAR

+ 360° komplexni vnimani okoli

Al-nativni robot

« Al automaticky rozpoznava riizné nosice
« Al rozpoznava obrysy nakladu

PRUMYSLOVE AMR

* Pfesnost lokalizace: £10 mm

e Viceuroviiova bezpecnostni ochrana pomoci
multisenzorového systému

« Inteligentni vyhybani prekazkam pro bezpecny
a stabilni provoz

» Doba mapovani: (SLAM + 3D LiDAR): 10-30 minut

» Doba nabijeni: 2 hodiny (10-90 %)

« Provozni doba: 8 hodin (béZzné podminky)

¢ Podporuje integraci se zakaznickymi logistickymi
systémy a pracovnimi postupy

» Automaticky voli pfepravni strategii
» | épe se hodi do realnych vyrobnich a skladovych provozl

25



4GV

FORK 2000 je nova generace robota s Al inteligenci pro manipulaci s paletami. Nejde o klasickou
nahradu vysokozdviznych vozik(, ale o specialistu na vysokofrekvenéni, opakované a snadno
standardizovatelné ukoly prepravy palet, ktery pomaha rychle automatizovat tyto procesy.




PRUMYSLOVE AMR

Servisni a integraéni platforma

Komplexni podpora pro efektivni provoz AMR

Rozsifte moznosti automatizace diky pokrocilé servisni a integraéni platformé Pudu Robotics. Nabizi nastroje pro
spravu robotd, inteligentni komunikaci, propojeni s podnikovymi systémy (IoT) i moznosti pfizptsobeni konkrétnim

pozadavkim vaseho provozu.

Privatni cloudové sluzby

PUDU

PUDU Cloud Veil je vhodnym resenim pro
zakazniky, ktefi vyzaduji uzaviené a bezpecné
datové prostredi.VeSkera data jsou zpracovavana
lokalné nebo v privatnim cloudu zakaznika, aniz
by prochazela cloudovou infrastrukturou Pudu
Robotics.

Toto FeSeni zvySuje Uroven ochrany dat, spliuje
vysokeé pozadavky na bezpecénost, divérnost

alegislativni soulad a sou¢asné poskytuje
zakaznikovi pInou kontrolu nad ulozenymi daty.

Prislusenstvi a integrace

PUDU Pager
bezdratové privolavani robota

PUDU Cloud Open API

APl

PUDU Cloud Open API poskytuje vyvojaram
standardizované rozhrani pro integraci robotd
do podnikovych systémd a aplikaci.

Umoznuje rychlé propojeni funkci, jako
jsou mapovani prostfedi, sprava uloh nebo
monitoring provozu, a usnadnuje vyvoj
automatizacnich Feseni pro vyrobu, sklady,
logistiku, zdravotnictvi, maloobchod

i gastronomii - bez nutnosti vytvaret
nizkourovhové komunikacni rozhrani.

Bluetooth Speaker Elevator Control Auto-door
hlasova a zvukova integrace s vytahy pro autonomni pohyb mezi automatické ovladani a prdjezd dvermi
komunikace podlazimi
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Poznamky:
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PRUMYSLOVE AMR

Poznamky:
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CHYTRE
JEDNODUSE
EFEKTIVNE

Adresa kancelare:

Vlastiborska 2787/5

P3 logistics parks

193 00 Praha 20 — Horni PocCernice
Ceska republika

+420732603712
obchod@4igv.cz
www.4igv.cz
www.pududotoho.cz
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