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Spole¢nost 4IGV je integratorem a prodej-
cem technologii uréenych k automatizaci
intralogistickych procesd. Zaméfujeme
se na zvySovani efektivity a bezpecnosti
materidlového toku a manipulace s mate-
rialem. Firmam pomahame zefektivnit do-
davky zbozi pro vyrobu a skladovani, snizit
naklady, zvysit bezpecnost a ziskat Cas.
Nami nabizena automatizace intralogisti-
ky je vhodna jak pro mensi firmy, tak pro
velka logisticka centra.

Mezi nase produkty patfi inteligentné na-
vadéné bezobsluzné voziky (IGV) znacky
ServisControl. Jsou vhodné do vyrobnich
a skladovych provoz(. Voziky se v prostoru
orientuji pomoci velmi presné kamerové
navigace SLAM, diky skenerdm detekuji
pfekazky a pohonné jednotky zajistuji po-
hyb vSemi sméry.

Adresa kancelare:

4IGV s.r.o.
Vlastiborska 2787/5

P3 logistics parks
193 00 Praha 20
Horni Pogernice, Ceska republika

Déale nabizime vysokohustotni inteligentni
automatizované sklady. Pripravime vam
navrh takového skladu pfimo na miru vase-
ho prostoru. Jde o feSeni, v némz zasklad-
fovani a vyskladnovani v ramci automati-
zovaného stohovaciho systému provadeéji
roboti. A hlavné: diky tomuto modularni-
mu systému usSetfite spoustu mista, které
byste jinak potfebovali pro skladovani.

Radi vam ukazeme a detailngji vysvétlime
konkrétni pfinosy pfimo pro vas provoz.
Jiz mame za sebou fadu Uspésnych reali-
zaci, a proto vam také mizeme nabidnout
referen¢ni navstévu, kde mizete vidét vse
v praxi a zeptat se nasich klientl na spo-
kojenost a realné pfinosy.

V nasem sortimentu mame také automa-
tické zasobniky palet, zarovnavace palet,

+420732 603 712
+420732170 289
+420 737 693 145
obchod@4igv.cz

www.4igv.cz

dale automaticky skladovaci a vychysta-
vaci systém. Nabizime také vysavaci nebo
myci autonomni AMR se SLAM navigaci
a s moznosti integrace do spole¢ného
fleet managementu pro prdmyslové ¢isté-
ni a vysavani podlah.

DrZzime se zasady, Ze planovani a pfiprava
rovna se 50 % Uspéchu vaseho projektu.

Pokud hledate zkuSeného partnera pro
automatizaci a maximalizaci efektivity ve
vyrobnich a skladovych provozech, prave
jste ho nasli.

Kontaktujte nas!




TECHNICKY LIST ROBOMELKUS G130

ROBOMELKUS G130

flexibilni paletové AMR pro intralogistiku

ROZMERY

1664 mm = 604 mm = 2235 mm

(D xS xV) bez signalniho stoZaru je vyska 827 mm

UDAJE 0 VYKONU

240 mm ‘ 1200 kg ‘ 1,5m/s

Max. vyska zdvihu Max. nosnost Max. rychlost
(veetné vysky vidlic)

SPECIFIKACE
Véesmérovy ‘ LiFeP04 / 24 V / 75 Ah ‘ 222 kg
Systém pohonu Baterie Hmotnost
Délka 1300 mm, vyska 90 mm ‘ SLAM Lidar 360° (+/- 10 mm)

Rozméry vidlic Typ navigace

569,5 mm

Celkova Sirka vidlic

NABIZENE DOPLNKY

Ram pro zgjisténi nakladu

2D &teéka barkédd ‘ 3D kamera

PRECTETE SI

Nizkozdvihovy vSesmeérovy paletovy AMR, ktery je ur€en k podjizdéni, zvedani a pfepravé euro i zakaznickych palet, ale ktery je mozné
vyuzit i pro pfepravu jinych oball a produktd, pokud se provedou potfebné tpravy. Palety je mozné nalozit v manipulacnim prostoru jiz od
1,8 m a pro jejich pfevoz vyuziva pfepravni vysku 250 mm. Diky kameram umisténym ve zdviznych vidlicich rozpozna nakladanou paletu.
RoboMelkus kombinuje pokrogilé technologie s primyslové orientovanym designem.



TECHNICKY LIST ROBOMELKUS HLG120

ROBOMELKUS HLG120

flexibilni paletové AMR pro intralogistiku

ROZMERY

1700 mm = 800 mm = 2236 mm

(D xS xV) bez signalniho stozaru je vyska 1721 mm

UDAJE 0 VYKONU

800 mm ‘ 1300 kg ‘ 1.5m/s

Max. vyska zdvihu Max. nosnost Max. rychlost
(veetné vysky vidlic)

SPECIFIKACE

VSesmérovy ‘ 2xLiFeP04 / 24V /75 Ah

Systém pohonu Baterie

400 kg ‘ Délka 1200 mm, vyska 87 mm

Hmotnost Rozmeéry vidlic

522 mm

Celkova sirka vidlic

SLAM Lidar 360° (+/- 10 mm)

Typ navigace

NABIZENE DOPLNKY

Ram pro zgjisténi nakladu ‘ 2 dopinkové baterie Montaz dalSich senzori

2D &teéka barkodi ‘ 3D kamera



TECHNICKY LIST ROBOMELKUS G130 A HLG120

T
Flexibilita

- Chytré Multi-diferencialni fizeni umoznuje pouziti
v nejtésnéjsich prostorach.
- Volny rozsah pohybu ve vSech smérech.

- Provoz a diagnostika také pomoci chytrych zafizeni.

- Snadna integrace do stavajicich systém(
(REST API, MOTT, VDA 5050).
- SLAM navigace.

Funkce

- 4,3" dotykovy panel.

- LED semafor stavli na laserovém stozaru.

- Bezpecnostni svétlo s projekci Sipky.

- Laserem podporované vyhledavani palet.

- Moznost dal$ich snimacl na vyzadani
(snimac ¢arového kédu, 3D kamera atd.).

v
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Efektivita

- Kratsi draha diky schopnosti pficného pohybu.

- Vysoce vykonné baterie LiFePO4 umoziuji
4-hodinovy provoz od plného nabiti a kratké doby
nabijeni baterie.

- Energeticka ucinnost diky nizké Cisté hmotnosti.

ROBOMELKUS HLG120:

- Volné zavésena zvedaci vidlice usnadnujici
manipulaci s nakladem.

- LiFePO4 vysoce vykonneé napajeci zdroje
s kapacitou baterie 2x 1,8 kWh

- Vzdy pfipraven k pouziti diky inovativni technologii
bezdratového nabijeni.

Inteligence

- Vysoka bezpecnost personalu
diky laserovému skeneru.

- Kompaktni feSeni automatizace
od spole¢nosti SIGMATEK.

- WLAN komunikace s navadécim systémem.

- Setrny transport materialu a nizké
opotfebeni podlahy prostfednictvim technologie
chytrého pohonu.

- Flexibilni vytvareni ukol(.

D

Oblast pouziti

- Preprava nakladu z bodu do bodu.

- Prepravni Ukoly vomezeném prostoru.

- Doprava materialu a obrobkd v rdmci vyroby.
- Logistické skladovani a zavazeni do provozu.



JiZDNi PLOCHA AUTONOMNICH VOziKU

ROBOMELKUS

Nosic¢ nakladu A B C D E F G H J

Europaleta

1100mm  1500mm 2500mm 3200mm 1800mm 2100mm 2500 mm 100 mm 100 mm 100 mm
1200 = 800 mm

Nosic¢ nakladu A B C D E F G H J

Europaleta

1100mm  1600mm  2711mm 3600mm 2200mm 1842mm 2800 mm 50 mm 100 mm 50 mm
1200 = 800 mm







TECHNICKY LIST ROBOTRUCK

ROBOTRUCK

AGV/AMR autonomni vozik uréeny pro taZeni souprav vagénu

ROZMERY

1200 mm = 600 mm = 900 mm ‘ 30 mm

(DxSxV) Svétla vyska

UDAJE 0 VYKONU

3000 kg / 5000 kg | 12mss

Tazné zatizeni / Tazné zatizeni s dodate¢nou zatézi Max. rychlost

SPECIFIKACE

Obousmeérny / Diferencialni ‘ LiFePO4 / 48V / 80 Ah ‘ 225 kg

Systém pohonu Baterie Hmotnost

Magnetickapaska / SLAM / QR Code ‘ 10-45 °C

Typ navigace Okolni teplota

Automatické pripojovani viaéku (s kamerou) ‘ IP 20
Typ nastavby IP tfida

1x skener 270° Bezkontaktni nabijeci stanice 48V / 20 A

Bezpecnostni zafizeni Nabijeci stanice

PREDNOSTI AUTONOMNICH VOZiKU



10

TECHNICKY LIST ROBOCADDY I

ROBOCADDY Ii

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY
700-1200 mm = 410-450 mm ~ 837 mm/262 mm 40 mm 60 mm
(DxSxV) Svétla vyska Vyska zdvihu

UDAJE 0 VYKONU
100 kg ‘ N/A ‘ 1.2m/s
AMR nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost AGV/AMR jsou navrzeny pfesné

podle potfeb dane zakaznicke
aplikace. AGV/AMR RoboCaddy Il
mUze byt vybaven robotem,

o valeckovym dopravnikem,
BEZPECNOST pasovym dopravnikem nebo
jinou nastavbou.

1-2 skenery 270° / 2 bezpeénostni narazniky —

Bezpecnostni zafizeni

SPECIFIKACE

Obousmérny / Diferencialni

Systém pohonu

70-200 kg ‘ 10-45 °C ‘ IP 20
Hmotnost Rozsah okolni teploty IP tfida
LiFePO4 / 24V / 40 Ah

Baterie

Bezkontaktni nabijeci stanice 24V /20 A

Nabijeci stanice

Magneticka paska / SLAM / OR Code

Typ navigace

Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot
Typ nastavby



TECHNICKY LIST ROBOCADDY llI

ROBOCADDY Il

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY
1324 mm =~ 790 mm / 450 mm = 1935 mm /220 mm 25 mm 85 mm
(Délka x Sitka / Sitka nakladaci plochy x Vy$ka nav. rampy / Vyska nakladni plochy) Svétla vyska Vyska zdvihu

UDAJE 0 VYKONU

450/ 750 kg ‘ N/A ‘ 1.2m/s / 0,5m/s

AMR nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost / Rychlost s plnym zatizenim

BEZPECNOST

3x skener 270° ‘ 1x 3D skener a 1x zadni skener

Bezpecnostni zafizeni Dodate¢né bezpecénostni zafizeni

SPECIFIKACE AGV/AMR modelové fady

RoboCaddy Ill je autonomni vozik

s variabilni platformou vyrabéné
v rGznych modifikacich pro

Vsesmérovy / 4 hnaci kola mecanum danou zakaznickou aplikaci.

Systém pohonu

300 kg ‘ 10-45 °C ‘ IP20

Hmotnost Rozsah okolni teploty IP tfida

LiFePO4 / 24V / 52 Ah

Baterie

Bezkontaktni nabijeci stanice 24V /20 A

Nabijeci stanice

Magneticka paska / SLAM / OR Code

Typ navigace

Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot
Typ nastavby

n
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TECHNICKY LIST ROBOMEC |

ROBOMEC |

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY

1600 mm = 600 mm = 300 mm ‘ 40 mm 25-65 mm

(D xS xV) *Volitelné i verze s vyskou 220 mm Svétla vyska Vyska zdvihu *Volitelné i verze se zdvihem 70 mm
UDAJE 0 VYKONU
400-750 kg ‘ N/A ‘ 1,2m/s/ 0,5m/s

AGV/AMR nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost / Rychlost s plnym zatizenim

BEZPECNOST

2-3 skenery 270° / 2-4 bezpeénostni narazniky

Bezpecénostni zafizeni

RoboMec se diky svému podvozku
vybavenému mecanum koly pohybuje
ve vSech smérech, véetné krabiho
pohybu v redlném Case a otaceni
kolem své osy.

SPECIFIKACE

Vsesmeérovy / 4 hnaci kola mecanum ‘ 340 kg 10-45 °C IP 20

Systém pohonu Hmotnost Rozsah okolni teploty IP tfida

LiFePO4 / 48V / 40 Ah ‘ Bezkontaktni nabijeci stanice 48V /20 A

Baterie Nabijeci stanice

Magnetickapaska / SLAM / OR Code ‘ Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot, konstrukce

Typ navigace Typ nastavby



TECHNICKY LIST ROBOMEC I

ROBOMEC I

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY
1720 mm = 900 mm = 280 mm ‘ 40 mm 120 mm
(DxSxV) Svétla vyska Vyska zdvihu

UDAJE 0 VYKONU

850 kg ‘ 1000 kg ‘ 1,2m/s/0,5m/s

AGV/AMR nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost / Rychlost s plnym zatizenim

BEZPECNOST

2x skener 270°

Bezpecnostni zafizeni

AGV/AMR modelové fady RoboMec
je autonomni vozik s variabilni
platformouvyrabéné v riznych
modifikacich pro danou zakaznickou
aplikaci. Diky podvozku vybavenému
mecanum koly se AGV/AMR pohybuje
ve vSech smérech, v€etneé krabiho
pohybu v realném Case a otaceni
kolem své osy.

SPECIFIKACE

Vsesmérovy / 4 hnaci kola mecanum ‘ 420 kg 10-45 °C IP 20

Systém pohonu Hmotnost Rozsah okolni teploty IP trida

LiFePO4 / 48V /52 Ah ‘ Bezkontaktni nabijeci stanice 48V /20 A

Baterie Nabijeci stanice

Magneticka paska / SLAM / OR Code ‘ Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot, konstrukce
Typ navigace Typ nastavby
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TECHNICKY LIST ROBOMEC Il - 6x6

ROBOMEC Il - 6x6

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY
3200 mm = 1600 mm = 450 mm 60 mm 120 mm
(D xS xV) *Vyska nav. rampy / Vyska ndkladni plochy Svétla vyska Vyska zdvihu

UDAJE 0 VYKONU

3500 kg ‘ N/A ‘ 0,8m/s/ 0,5m/s

AGV nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost / Rychlost s plnym zatizenim

BEZPECNOST

2x skener 270°

Bezpecénostni zafizeni

AGV/AMR modelové fady RoboMec lll je
autonomni vozik s variabilni platformou
vyrabéné v modifikaci 4x4 s vysokym
zdvihem a 6x6 s vétsi plochou a nizsi
vySkou. Diky podvozku vybavenému
mecanum koly se AGV/AMR pohybuje
ve vSech smérech, v€etné krabiho
pohybu v realném Case a otaceni
kolem své osy.

SPECIFIKACE

Vsesmeérovy / 4 hnaci kola mecanum ‘ 1750 kg 10-45 °C IP 20

Systém pohonu Hmotnost Rozsah okolni teploty IP tfida

LiFePO4 / 48V / 104 Ah ‘ Bezkontaktni nabijeci stanice 3 kW

Baterie Nabijeci stanice

Magnetickapaska / SLAM / OR Code ‘ Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot

Typ navigace Typ nastavby



TECHNICKY LIST ROBOMEC Il - 4x4

ROBOMEC Il - 4x4

AGV/AMR autonomni vozik s variabilni platformou

ROZMERY
1800 mm = 1350 mm = 600 mm ‘ 50 mm 485 mm
(D xS xV) *Vyska nav. rampy / Vyska ndkladni plochy Sveétla vyska VySka zdvihu
UDAJE 0 VYKONU
3000 kg ‘ N/A ‘ 0,8 m/s/ 0,5m/s

AGV nosnost Tazné zatizeni Maximalni rychlost / Rychlost s plnym zatizenim

BEZPECNOST

2x skener 270°

Bezpeénostni zafizeni

AGV/AMR modelové rady RoboMec Il je
autonomni vozik s variabilni platformou
vyrabéné v modifikaci 4x4 s vysokym
zdvihem a 6x6 s vétsi plochou a nizsi
vySkou. Diky podvozku vybavenému
mecanum koly se AGV/AMR pohybuje
ve vSech smérech, v€etné krabiho
pohybu v realném Case a otaceni
kolem své osy.

SPECIFIKACE

Vsesmérovy / 4 hnaci kola mecanum ‘ 1300 kg 10-45 °C IP 20

Systém pohonu Hmotnost Rozsah okolni teploty IP tfida

LiFePO4 / 48V / 104 Ah ‘ Bezkontaktni nabijeci stanice 3 kW

Baterie Nabijeci stanice

Magnetickapaska / SLAM / OR Code ‘ Pasovy dopravnik, valeckovy dopravnik, robot

Typ navigace Typ nastavby

15
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TECHNICKY LIST ROBOCLEANER

aav
ROBOCLEANER

AMR flexibilni myci stroj vhodny pro logistiku, priimysl, vefejné postory atd.

ROZMERY RoboCleaner jako jeden z mala

na trhu splfiuje normu pro
automatické stroje pro oSetfovani

1267 mm = 827 mm = 1067 mm ‘ 700-750 mm podlah pro komeréni pouziti
S Sifka ¢isténi / $irka sbérace ENIEC 63327.

o
X
wn
X
=

UDAJE 0 VYKONU

1,1m/s

Max. rychlost

UZITECNE VLASTNOSTI

601 ‘ 551 ‘ 2]

Cerstva voda Odpadni voda Zasobnik na myci prostfedek

2750 m*/h

Max. gistici vykon

SPECIFIKACE

Dvousmérny ‘ Li-ION / 24 V / 120-180 Ah ‘ IP20 ‘ 10-45 °C 260 kg

Systém pohonu Baterie IP trida Okolni teplota Hmotnost

SLAM Lidar ‘ Soucast servisni stanice S700C ‘ Servisni stanice S700C

Typ navigace Nabijeci stanice Doplnék

Bezpecnostni laserovy skener

Bezpecnostni zafizeni

SERVISNi STANICE S700C

366 mm = 986 mm = 911 mm ‘ 37kg ‘ 230V 3/4" min. 3 max. 6 bar

(DxSxV) Hmotnost Elektricka energie Pripojka vody



TECHNICKY LIST ROBOCLEANER

AUTONOMNi PROVOZ

- Uklidovy provoz robota je zcela sobéstaény
i bez pfipojeni WIFI sité.

(e

NAVIGACE S VLASTNI
SOFTWAROVOU PLATFORMOU

- Jedine¢ny software ve spolupraci s interagujicimi
senzory zarucuji vysokou stabilitu navigace
a spolehlivé predchazi kolizim.

- Jako jeden z mala strojl na trhu spliiuje naroky
normy EN IEC 63627.

&

OBLASTI POUZITI

- Priimyslové vyrobni provozy.
- Logisticka centra.

- Verejné budovy.

- Sportovni haly.

v
vVIiIv

UZIVATELSKE ROZHRANiI

- Systém je ovladan pfes dotykovy displej, ktery
je intuitivni a mlze jej pouzivat i pracovnik bez vétsich
znalosti.

- Uzivatelské rozhrani je vicejazy¢né.

« Spousténi ¢isticich program Ize pIné automatizovat
pro jednotlivé dny v tydnu. V pfipadé potfeby je mozné
ru¢né kterykoli myci program spustit personalem.

VHODNOST PRO PRUMYSLOVE VYUZITi

- Mycirobot je CE certifikovany pro primyslové pouziti.

- Pouzity vysoce kvalitni komponenty, nerezove
ocelové prvky, bezudrzbové bezkomutatorové motory.

/_-\
4
/

2097
o/

CISTENI BLiZKO K OKRAJI

- Pridavny bo¢ni karta¢ zameta necistoty a ¢astice
smérem k hlavnimu valci, ktery je transportuje do
sbérné nadoby.

PLNA AUTONOMIE SE ZASTAVENIM
V SERVISNI STANICI

- Automatické nabijeni baterie.
- Automatickeé doplfiovani Cisté vody.
- Automatické vypousténi odpadni vody.

17
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TECHNICKY LIST ROBOSWEEPER

ROBOSWEEPER

aaVv

AMR flexibilni myci stroj vhodny pro logistiku, priimysl, vefejné postory atd.

ROZMERY

1700 mm = 1300 mm = 1500 mm

(DxSxV)
RoboSweeper jako jeden z mala
na trhu splfiuje normu pro
automatické stroje pro oSetfovani
podlah pro komeréni pouziti

UDAJE 0 VYKONU H B
1,1m/s
Max. rychlost
SPECIFIKACE
Dvousmérny ‘ Li-ION / 24 V / 180-480 Ah
Systém pohonu Baterie
IP 20 ‘ 10-45 °C ‘ 485 kg
IP trida Okolni teplota Hmotnost
SLAM Lidar ‘ Nabijeci stanice 24 V ‘ Servisni stanice S1300
Typ navigace Nabijeci stanice Doplnék

Bezpeénostni laserovy skener ‘ 5000 m*/h

Bezpetnostni zafizeni Max. gistici vykon

SERVISNi STANICE S1300

3500 mm = 2000 mm = 2000 mm ‘ 240 kg 230v

(DxSxV) Hmotnost Elektricka energie

11001

Kontejner na odpad



TECHNICKY LIST ROBOSWEEPER

AUTONOMNi PROVOZ

- PIné autonomni roboticky systéem vakuového
zametanije vybaven servisni stanici, ve které
se nabiji baterie robota. Systém navic nabizi
pIné automatickou likvidaci zametenych

necCistot, které Ize vysypat do standardni nadoby.

- Roboticky vysavaci zametaci systém byl
specialné vyvinut pro logistické a primyslové
oblasti, aby efektivné odstranoval hrubé
necistoty ve velkych halach nebo skladech.

- Vysavac¢ se mdZe otocit na misté a Ize jej pouzit
i pro uklid ve stisnénych prostorach.

- Robot umi pfekonavat rampy se sklonem
azdo 20%.

D

OBLASTI POUZITI

« Prmyslové vyrobni provozy.
- Logisticka centra.

- Verejné budovy.

- Obchodni centra.

- Parkovisté vozidel.

r_
o)
(. .

TRANSPARENTNI
DOKUMENTACE CINNOSTI

- PIné automatizovany reporting po kazdém pouziti
servisnich robotd usnadriuje dokumentaci a ovéfovani
sluzeb pro ucely fakturace, zaznam{ o vykonu nebo
auditQ.

- Mozneé sledované veli¢iny: oblast Uklidu, doba myti
a dalsi podrobnosti.

- Dokumentace procesu Cisténije certifikovana
avsouladu s ochranou dat.

I'o:'\
L@JJ

OCHRANA DAT V SOULADU S GDPR*

- Ochrana soukromi - istici robot nezaznamenava

Zadna personalizovana nebo environmentalni data.
*Obecné narizeni o ochrané udajd 8

QQ?
VYSOKA UROVEN BEZPECNOSTI

- Kombinace rlznych inteligentnich senzord zajistuje
vysokou stabilitu navigace a posouva predchazeni
kolizim na vykonnostni Uroven, ktera odpovida
globalnimu bezpecnostnimu standardu IEC 63327.

- To zvySuje nezavislost a autonomii robotickych
systémd ADLATUS a zajistuje bezpecnost
i v prostfedi s mnoha lidmi.
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VYHODY A SYSTEMY ROBOTICKYCH ZARIZENi

aaVv

AGV/AMR zajistuje pfepravu zbozi a bfemen pomoci autonomni manipula¢ni techniky bez fidice.
Flotilu této technologie Ize snadno rozsifit bez potizi s jejich pouzivanim, udrzbou nebo novou konfiguraci.

VYHODY ROBOTICKYCH ZARIZENI

(@)
©)
©
(@)
O
®
o)

Systém fizeni prepravy,
ktery se vyhyba kolizim

Dodavka just-in time

Bez chyb v misté uréeni

Vétsi pfesnost v fizeni zasob

Nizké provozni naklady

Provoz 24/7

5G technologie

Eliminace chybovosti
a Skodnich udalosti

Zajistuje maximalni bezpeénost
pfi provozu

Rychla navratnost investic

wee@Otee@®®

Poéet IGV se mize zvy$ovat
Uumérné narlstu vyrobni éinnosti

Aktualizace bez celkového
prostoje zafizeni

Snadna konfigurace trasy
nebo pfidavani novych stroja,
které je tfeba obslouzit

Voziky AGV/AMR neposkozuji zbozi,
strojni zafizeni ani pevné struktury

Pracovni postup je distribuovan
efektivnim a dynamickym zplsobem
mezi samotnymi AGV/AMR

Efektivni optimalizace piepravnich toku
v zavislosti na poétu voziky, které jsou
k dispozici na pfepravnich podminkach
a prepravnich ukolech

Kompatibilita s jakymkoli
typem automatizace

Uspora mzdy, pfesun pracovni sily

na kvalifikovanéjsi ukony

Snadna integrace do stavajicich
procesU a struktur zakaznika



VYHODY A SYSTEMY ROBOTICKYCH ZARIZENi

TRAFFIC CONTROL SYSTEM

- TCS je systém spravy vozového parku, ktery spravuje pfikazy pfepravy z externiho systému,

napf. ERP a pfevede je do AGV/AMR.

- System Fidi provoz AGV/AMR a zajistuje, aby byly pfikazy zpracovany co nejrychleji a nejefektivngji.
- MUze také komunikovat s externim hardwarem, jako jsou protipozarni dvefe, vysouvaci vrata, semafory,

PLC instalované baze, atd.

=
®
Rozhrani Kontrolni systém
cpu V4 ani Model Int Aplik
; pracovani ode ntegrace plikace
s H,W ozhran| _ — objedndvek management HW GUI
2. Field-Bus rozhrani
3. Automatizace - Rizeni
objednavek Statistika vozikd
A
H Flotila vozika —
Externi s =B = = I\éllobil
systém © o & e i / Tablet GUI
..... VSIEM | Y Y ey oy
Objednévky

SPECIFIKACE A VLASTNOSTI AGV/AMR

BEZPECNOSTNIi SENZORY

- AGV/AMR spliiuje vSechny bezpec€nostni normy
podle EN 3691-4, EN 12100, EN 13849-1, EN 13850
a EN 13855AGV. Pocet senzorl dle potieby.

- Jako vyrobce mizeme upravit bezpecnost vozidla
podle potfeb a aplikace.

Bty

FLEET MANAGEMENT

- Prlimyslové fizeni flotily pomoci safety PLC
(pfipraven na protokol VDA 5050).

- Volitelna bezdratova bezpecnostni komunikace
v kategorii PL d.

- Serveroveé fizeni flotily s pokrocilymilogistickymi
funkcemi.

- Komunikace a propojeni s ostatnimi systémy
u zakaznika.

i 1%
KOMUNIKACE SE ZAKAZNICKOU SITi

- Nas systém komunikuje prostfednictvim zakaznické
sité pfes Wi-Fi nebo 5G. Moznost pouziti Sifrované
komunikace s vymeénou dat TLS.

- Obecné dokazeme splinit nejpfisnéjsiIT pozadavky
zakaznika.

v

NASTAVBA PRO AUTONOMNI VOZIKY

- Zakaznicka nastavba dle pozadavku a aplikace - zdvihaci
mechanismus, robot, dopravnik, specialni systém.

- Pohyblivé a hnané ¢asti napajené a fizené pfimo
z AGV/AMR.
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CERTIFIKAT

ServisControl s.r.o.
potvrzuje, ze

41GV s.r.o., Ceska republika
prokazuje zpusobilost

k poskytovani konzultaci,
instalacnich a podpurnych sluzeb
pro ServisControl, stejné jako
zavazek k dalsSimu vzdélavani,

a proto je certifikovana jako
ServisControl PARTNER na rok 2025.

— B

=

Zdenék Sibrava
jednatel spolecnosti ServisControl, s.r.o.

Datum vydani: 1. ledna 2025



KONFERENCE, EXPOZICE, VELETRHY

4GV
KDE SE S NAMI MUZETE SETKAT OSOBNE

Moznosti, jak se s nami potkat, je cela fada. Na vsech setkanich se blize obeznamite s nasimi
technologiemi. Radi Vas navstivime nebo si miZzeme promluvit na akcich, napfiklad na logistickych

konferencich, na kterych diky nam a dal$im odbornikim ziskate pfehled o nejnovéjsich trendech
v oboru logistiky.

Jezdime za zakazniky samozfejmé i do firem, kde pfedstavujeme nase technologie. Po prezentaci s Vami zajdeme pfimo do haly
ajiz na misté Vam rekneme, zda je nase technologie pro Vasi spole¢nost vhodna ¢i nikoli. Nabizime FeSeni pfimo Vam na miru.
Pro Vase finalni rozhodnuti Vam individualné zpracujeme relevantni podklady s jasné vycislenymi pfinosy.

Setkat jste se s nami mohli napfiklad na konferenci

Nase spole¢nost 4IGV se pravidelné
Trends in Automotive Logistics.

Ucastnilogistického kongresu EASTLOG.

Navstivit mdzete také nasi expozici Organizujeme také vlastni E E o )
na Mezinarodnim strojirenském konference. Vice informaci
veletrhu v Brné. naleznete na nasem

E | webu ——

23



TECHNICKY LIST AUTOMATIZOVANEHO SKLADU

aaVv
AUTOMATIZOVANY SKLAD

ROBOTICKE SKLADY USPORI CAS, PROSTOR | POTREBY LIDSKE INTERVENCE

SPECIFIKACE

- Dle sezony i aktualniho vytizeni vam pfizpsobime konstrukci i pocet robotd.

- Méné meziskladovych pfesund, méné energie.

« V provozu 24/7.

« AZ90 % kubicke kapacity skladu dokazeme promenit na funkeni logisticky systém a zdvojnasobit tak jeho kapacitu.

KONSTRUKCE

« Sit hlinikovych profild, ktera do sebe zapada
pomoci zamkd. Na horni strané konstrukce
jsou kolejnice, po kterych se roboti pohybuji.
» Instaluje se na miru velikosti a kapacité skladu.
« VySka konstrukce/gridu az 8,2 m + prostor pro robota.
- Nové profily mizete pridat a pak zase odebrat.
- Je mozné snadno upravit dle sezonnich pozadavkd.



ROBOTI

« Pracujina vrcholu pevné konstrukce.
« Zvedaji a premistuji boxy jako vytah.
« Dobiji se samostatné a pracuji 22 hodin denné.
» Kazdy robot unese az 30 kg nakladu.

PREDAVACI MiSTO

« IN/OUT kolik jen potfebujete.

» Veskery pohyb v pfedavacim misté Ize monitorovat a zaznamenavat
v realnem Case.

» Samotny box nikdy nemusi opustit konstrukci.

» Pocet a umisténi predavacich mist je flexibilni.

- Otevreny stdl umoziuje snadnou manipulaci se zbozim.

» PInaintegrace s ridicim systémem.

« Roboti umi pracovat s jakymikoliv boxy.
- Ty vase opatfime EAN kady, diky kterym je mizete
fadit dle kategorii i konkrétnich produktd.
« Rozmér 600 mm x 400 mm.
« Variabilni vySka 120-420 mm.
« Uchytnou desku Ize ptizpdsobit konkrétnimu typu boxu.
« MoZnost vyuziti vlastnich boxd.
« KLT boxy mohou opou$tét automatizovany skladovaci systém.

RIDICI SYSTEM

. Pfedava instrukce robotdm.

« Optimalizuje procesy, integruje se s vasim ERP.

« Monitoruje a uklada vSechna data v redlném Case.
« Bezdratové propojeni funguje i bez Wi-Fi.

- Umoznuje konfiguraci, servis a podporu i na dalku.
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PREDNOSTI
HUSTEHO SKLADU

« max. vySka gridu je 8,2 m + misto pro robota

« variabilni vy$ka box{ v jednom sloupci 120-420 mm

« boxy mohou opoustét automatizovany skladovaci systém
 je mozné vyuzivat vlastni boxy

« pocCet prfedavacich mist podle potfeby

» robot unese az 30 kg
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TECHNICKY LIST ZASOBNiKU PALET

AUTOMATICKY ZASOBNIK PALET

PRO EFEKTIVNI TOK PALET

Nami nabizené automatické zasobniky palet tvofi samostatnou jednotku, ktera automatizuje manipulaci s prazdnymi
paletami na urovni podlahy. Cely postup stohovani a vyskladfiovani palet se tak znatelné zefektivni a zaroven chrani
zaméstnance pred zdravotnimi riziky spojenymi s manualnim zvedanim tézkych predmétd. Palety se navic vkladaji a ode-
biraji ze spodni Urovné, automaticky vozik (nebo vozik s manipulantem) tedy nemusi ztracet ¢as se zvedanim vidlic.

N

v

X

1]7) 4

Zvysena bezpecnost
na pracovisti

NP
. - S A
Jednoduché ovladani Zkraceny Cas straveny |.I1|][l|1 Zefektivnéni toku palet
manipulaci s paletami
Uspora podlahoveé Odpada ruéni Omezeni pouzivani
plochy manipulace s paletami tahaéu
@ Mensi zatiZzeni zaméstnancu @ Uspora nakladu
na palety

« 0d manualniho mechanického az po pIné automatizovany systém.

- Kapacita 15, 30 nebo 45 palet, 1200 x 800 mm nebo 1200 x 1000 mm
(jedna se o Sirokou $kalu otevienych palet: vSechny ¢tyfcestné palety ze dieva, plastu a kovu).

- Vkladani nebo odebirani palet pomoci stohovaciho voziku, vysokozdvizného voziku, AMR/AGV.

- VyZaduje napajeni 380 V.



4GV

NASE NEJMODERNEJSI TECHNOLOGIE
JE VASI VYHODOU

www.4IGV.cz
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3 KROKY K DYNAMICKE VYROBE A LOGISTICE

* Hledadte Feseni, jak efektivné digitalizovat vase
vyrobni a logistické procesy?

© Chtéli byste v téchto procesech maximalné vyuzZivat
vase lidské zdroje a byt pfipraveni na transformaci do
plné automatizace?

Analyza souc¢asného
stavu metodou DMAIC

Dle Vasich potreb zanalyzujeme stavajici stav
ve vasi spole¢nosti pomoci metody DMAIC.

* DEFINE

Na zakladé dostupnych dat a informaci (KPI's,
COPQ, Naklady, Ztraty, Process flow, VSM atd.)
definujeme kritické oblasti procesd. Vystupem je
report s hrubym navrhem feseni problému.

° MEASURE

V této fazi je jiz definovany team ze strany Partner(
anasich expertd, ktefi provedou detailni sbér dat
pro Rootcause analyzu, méfeni procesu, vytvori
aktualni VSM a jiné podplrné kroky.

° ANALYSE

Veskera dostupna data jsou nasledné analyzovana
aje navrzeno optimalni fesSeni. Vystupem je VSM
budouci, véetné kalkulovanych potencialni zlepSeni
procest - Kalkulace investice a navratnosti.

* IMPROVE

Zanalyzujeme ¢asovou naro¢nost i nakladnost
implementace po hardwarové i softwarové strance
(napojeni na firemni software a infrastrukturu).

° CONTROL
Ovérime spravnost a nastaveni procesniho reseni
z pohledu porovnani vstupnich pozadavkd.

Navrh a vyvoj Feseni
dynamického materialového toku

Po zpracovani analyzy vdm navrhneme takoveé reseni, které
bude splhovat vase pozadavky, véetne zlepSeni kritickych
procesU s ohledem na naro¢nost investice, navratnost,

a predevsim na moznost rozsifovani celého reseni.

Automaticke vertikalni
policové véze

e Spolupracujte s nami, diky spoluprdci s Sirokym
portfoliem nasich odbornych partner( navrhneme
feseni, které vam opravdu pomuze zvysit efektivitu
intralogistiky a vyroby a v koneéném disledku pfinese
uspory!

Autonomni robot Indoorova lokalizace

RoboMelkus

E-ink digialni displeje

e-KANBAN Autonomni skladovy systém

Readlizace projektu ,na klic”

Diky zkuSenostem mame pro nase klienty nejlepsi
pfedpoklady k dodani celého projektu. Kompletni zakazka
znameng, ze projekt zanalyzujeme, navrhneme, pfipadné
i vyvineme, nainstalujeme a zprovoznime tak cele rfeseni,
jehoz soucastije i nasledny servis.



4GV

PRIPADOVE STUDIE
N

AUTONOMNI TECHNIKA AGILOX
IMPLEMENTOVANA | VE VITESCO
TECHNOLOGIES CZECH REPUBLIC

Lean logistika se stala trendem, jehoz prvky se vyrobni firmy snazi
implementovat do svych provozl v potfebé ugetfit misto. Vyraznym
zplsobem do intralogistiky zasahuje automatizace. Ve firmé Vitesco
Technologies Czech Republic v Trutnové implementovali autonomni
manipulac¢ni techniku. Ve firmeé planuji fadu dalSich systémovych FeSeni
v oblasti skladovani i dopravy. Jednim z pland je naptiklad automatické
skenovani zbozi hned na pfijmu.

VE SPOLECNOSTI

GREINER PACKAGING VOZIKY
AGILOX PRINESLY MAXIMALIZACI
EFEKTIVITY A VYRAZNE USPORY

V provozu spolecnosti Greiner Packaging v Louce u Litvinova, kde
jsou technologii K1vyrabény plastové obaly, zejména kelimky pro
potravinarsky prdmysl, se dlouhodobé zaméfuji na automatizaci
intralogistiky a proces(. Jednim z poslednich projektd, ktery
pfinasi vyrazné uspory, je implementace ¢tyrf plné autonomnich
vozikl znacky Agilox od spole¢nosti 4IGV.

V LOGISTICKEM CENTRU DATART
V JIRNECH IMPLEMENTOVANY
AUTONOMNI VOZIKY

V logistickém centru DATART Jirny, které provozuje HP TRONIC Zlin,
jsou aktuélné uvadény do provozu autonomni voziky znacky Agilox
od spole¢nosti 4IGV. Tato systémove fizena manipulacni technika

v hale DC6 pomé&ha zvySovat efektivitu a bezpe€nost vramci
skladovych manipulaci riznych prodejcl patficich pod HP TRONIC
Zlin. Konkréetné jsou z tohoto distribu¢niho centra odesilany zasilky
zejmeéna do prodejni sité DATART a ETA.
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